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OPAKOVANI

Detekce hran

convoluce:  (F * 9)(x) = f F(@)g(x — ) da

Konvolucni masky:
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OPAKOVANI

Detekce hran

Cannyho algoritmus

1) eliminace Sumu Gaussovym filtrem

2) vypocet velikosti a sméru gradientu pomoci Sobelova
operatoru

3) ztensSeni— vybér lokalnich maxim gradient
4) prahovani —vybér vyznamnych hran

—x2+y?

X, Yy — souradnice
e 207

o - smérodatna odchylka

Gaussuav filtr:  ¢(x v) =
(. 7) 2102
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HOUGHOVA TRANSFORMACE

* pouziva se pro detekci linii, ¢tyruhelnikt a kruht v obraze

e odvozeni: rovnice primky

—ax + b a — smeérnice
Yy = b — posunuti po ose y

X,y — souradnice

y
cos 0 P
= — +
Y sin @ * sin @
) 5
3 p=xcosf+ ysind 0 € (0,m)
. r cosO l‘x pE (OID)

D — diagonala obrazu

* filosofie HT: linie mUze byt transformovana do 1 bodu, ktery
lezi v prostoru parametru (p, ) => Houghuv prostor
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HOUGHOVA TRANSFORMACE
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