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Cannyho algoritmus

1) eliminace šumu Gaussovým filtrem

2) výpočet velikosti a směru gradientu pomocí Sobelova
operátoru

3) ztenšení – výběr lokálních maxim gradientů

4) prahování – výběr významných hran

Gaussův filtr: x, y – souřadnice
σ  - směrodatná odchylka
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HOUGHOVA TRANSFORMACE

• používá se pro detekci linií, čtyřúhelníků a kruhů v obraze

• odvození: rovnice přímky
a – směrnice
b – posunutí po ose y
x,y – souřadnice 

• filosofie HT: linie může být transformována do 1 bodu, který 
leží v prostoru parametrů (ρ, θ)  => Houghův prostor

D – diagonála obrazu
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